
緊湊型

     

  Compact

電機(Motor)

驅動(Drives)

反饋(Feedback)

導軌(Guide)

配置（Configuration）

30R-80F(FLR-30)

持續電流2.7A/峰值電流10.5A

光柵：0.5μm分辨率

交叉滾柱

FHL90-80F-H-80-A-03-S1A3

持續推力(Thrust)

性能參數（Performance Parameter）

峰值推力(Thrust)

加速度0.5G,駐留時間0.2S,1000mm行程

500mm/s時,2kg,1000mm/s時,1kg
負載(Load)

精度(Accuracy)

23.5N

89.5N

光柵：重複精度±0.0015mm

電機(Motor)

驅動(Drives)

反饋(Feedback)

導軌(Guide)

配置（Configuration）

30R-140F(FLR-30)

持續電流2.7A/峰值電流10.5A

光柵：0.5μm分辨率

交叉滾柱

FHL90-140F-H-140-A-03-S1A3

持續推力(Thrust)

性能參數（Performance Parameter）

峰值推力(Thrust)

加速度0.5G,駐留時間0.2S,1000mm行程

500mm/s時,2kg,1000mm/s時,1kg
負載(Load)

精度(Accuracy)

23.5N

89.5N

光柵：重複精度±0.0015mm

FHL90-140FFHL90-80F 一���
Standard type

有鐵芯式線馬
Iron core linear motor actuator

有鐵芯式線馬
Iron core linear motor actuator
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超緊湊尺⼨
永磁體運動，電纜固定 垂直使⽤重量補償

<1-3-6kg

光學測量系統1μ或100nm,

距離編碼器讀頭參考點
可為無塵室使⽤

ISO class 3

⾏程44-272mm

推⼒8-144N
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CAD圖可至 www.fgsrobot.com下載
2D/3D 單� Unit : mmCAD圖可至 www.fgsrobot.com下載

2D/3D 單� Unit : mm


